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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-E

ROBOTY ELEKTRYCZNE

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego gtéwnego Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) i
Stownika uzupetniajgcego:

45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45317300-5 Elektryczne elektrycznych urzgdzeh rozdzielczych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych, ktére zostang wykonane dla inwestycji: ,Budowa sieci kanalizacji sanitarnej
potozonej w miejscowosci Dolice powiat stargardzki na dziatce 217 dr, 218/3 oraz 218/4 obreb
Dolice.”. Celem wykonania Specyfikacji Technicznej jest poszerzenie i doprecyzowanie wymagan
technicznych i danych okreslonych w Projekcie budowlanym i wykonawczym.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Niniejsza Specyfikacja techniczna ma zastosowanie przy robotach wymienionych
w punkcie 1.1. i doprecyzowanych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczng

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie
czynnos$ci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie wszystkich robot elektrycznych przewidzianych
do wykonania w niniejszym kontrakcie i ujetych w pkt.1.3. Roboty nalezy wykonywac w bezpieczny
sposob, $cisle w zgodzie z obowigzujgcymi regulacjami prawnymi, normami, standardami i
wymaganiami okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej i Specyfikacjach Technicznych.
Dokumentacje projektowa obejmujaca projekt budowlany, projekt wykonawczy oraz przedmiar
robot nalezy rozpatrywac tgcznie, rozbieznosci nie moga by¢ podstawg jakichkolwiek
roszczen, podstawa do prowadzenia prac i ich rozliczania jest projekt wykonawczy.

ZAKRES RZECZOWY ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA
e Linie kablowe nn
e Instalacja o$wietleniowa.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowg i ST.
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2. MATERIALY

Wyroby i materiatly producentéw krajowych i zagranicznych powinny posiadaé aprobaty
techniczne / znak CE uprawniajgcy do stosowania w UE.

Stosowane materiaty powinny by¢é zgodne z Dokumentacjg Projektowg, opisem technicznym i
rysunkami. Ponizej wymieniono podstawowe materiaty wykorzystane w instalacjach:

Rysunek pogladowy

e Napiecie zasilajace: 220 - 240V / 50 Hz

e Materiat obudowy: aluminium wtryskiwane
wysokocisnieniowo

e Klosz szyba hartowana

e Sposdb swiecenia bezposredni

e Zrédto $wiatta: LED

e Stopien szczelnosci: IP66

e Typ montazu: bezposrednio na Scianie (Swieci
w dét)

e Klasa izolacji: Il

e Zywotno$¢ L90B10 — 100 000h

e CRI/Ra 280

e Zakres temp. otoczenia: -20 2C / +50 2C

Kable elektroenergetyczne typu YKY 0,6/1kV.
Przewody elektroenergetyczne typu YDY 450/750V.
Stalowy stup oswietleniowy ocynkowany 6m z wnekg bezpiecznikowg wyposazony w
bezpiecznikowe ztgcze stupowe
e Plaskownik FeZn30x4

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robot, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomochniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow,
sprzetu itp. Przy robotach w poblizu istniejgcych instalacji oraz sieci kablowych podziemnych prace
nalezy wykonywaé recznie zgodnie z Przepisami eksploatacji urzadzen elektroenergetycznych. l10s¢ i
wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentaciji Projektowej, Specyfikacjach Technicznych oraz w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedgcy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét, powinien by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami bhp (bezpieczehstwa i higieny pracy) dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania w
przypadkach, gdy jest to wymagane przepisami. Sprzet, maszyny i urzadzenia, ktére nie gwarantujg
zachowania warunkéw Kontraktu zostang zdyskwalifikowane i nie bedg dopuszczone do robdt i
niezwtocznie usuniete z terenu budowy.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ przewozonych materiatow i urzgdzen. Na srodkach transportu przewozone
materialy i urzadzenia powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane zgodnie z
warunkami transportu okreslonymi przez ich wytworce. Materiaty i urzgdzenia nalezy sktada¢ w
pomieszczeniach zamknietych w warunkach okreslonych w Dokumentacji Techniczno Ruchowe;j
(DTR) producenta. Skladowanie materiatéw, aparatow i urzgdzen powinno odbywaé sie w warunkach
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zapobiegajgcych zniszczeniu lub pogorszeniu ich wiasciwosci technicznych na skutek wptywu
czynnikow atmosferycznych i innych fizykochemicznych. Powinny by¢ przy tym spetnione wymagania
wynikajgce ze specjalnych wlasciwosci materiatdw oraz bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
Podczas transportu rozdzielnice chroni¢ od wptywéw atmosferycznych. Cziony ruchome, aparature
pomiarowg i przekaznikowag zdemontowac na czas transportu i dostarcza¢ w odpowiednich
opakowaniach zabezpieczajgcych przed czynnikami atmosferycznymi. Elementy rozdzielnic, osprzet
oraz oprawy o$wietleniowe bedg sktadowane w zamknietych, suchych pomieszczeniach. Srodki i
urzadzenia transportowe powinny by¢ przystosowane do rodzaju przewozonych materiatow,
elementéw, konstrukcji, urzgdzen itp. Przy transporcie nalezy przestrzega¢ aktualnych przepiséow
bezpieczenstwa i higieny pracy, a przy zatadunku, transporcie i wytadunku recznym - aktualnych
przepisoéw dotyczgcych recznego przenoszenia ciezarow.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogodlne

Wykonawca jest zobowigzany (w granicach okreslonych Kontraktem) zrealizowac i ukonczy¢
Roboty okreslone zgodnie z Kontraktem oraz do usuniecia wszystkich wad. Wykonawca jest
odpowiedzialny za zorganizowanie procesu budowy oraz Robét i Dokumentacji Budowy zgodnie z
wymaganiami Prawa Budowlanego, norm technicznych, decyzji o pozwoleniu na budowe, przepisow
bezpieczenstwa oraz postanowien Kontraktu. Wykonawca dostarczy na Plac Budowy Materiaty,
Urzadzenia i Dokumenty Wykonawcy wyspecyfikowane w Kontrakcie oraz niezbedny :Personel
Wykonawcy, a takze inne rzeczy, dobra i ustugi (state lub tymczasowe) konieczne do wykonania
robot. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za stosownosé, stabilnosc i bezpieczehstwo wszystkich
dziatan prowadzonych na Placu Budowy i wszystkich metod budowy oraz bedzie odpowiedzialny za
Dokumenty Wykonawcy, Roboty Tymczasowe oraz takie projekty kazdej czeéci sktadowej Urzgdzen i
Materiatow, jakie bedg konieczne, aby czes¢ ta byla zgodna z Kontraktem. Wykonawca ograniczy
prowadzenie swoich dziatan na Placu Budowy i do wszelkich dodatkowych obszaréw, jakie mogg byé
uzyskane przez Wykonawce i uzgodnione z Zamawiajgcym jako obszary robocze. Podczas realizacji
robot Wykonawca bedzie utrzymywat Plac Budowy w stanie wolnym od wszelkich niepotrzebnych
przeszkod oraz bedzie przechowywat w magazynie lub odpowiednio rozmiesci wszelki sprzet i zapas
materiatdbw. Wykonawca bedzie uprzatat i usuwat z Placu Budowy wszelki gruz, ztom, odpady i
niepotrzebne juz Roboty Tymczasowe.

5.2. Instalacje elektryczne zewnetrzne
5.2.1. Ukladanie kabli

W ramach projektowanej inwestycji nalezy utozy¢ zasilajgcg linie kablowg ze ztgcza kablowego
ZKP do rozdzielnicy obiektowej poprzez szafke ppoz wytgcznika prgdu oraz wykona¢ oswietlenie
zewnetrzne terenu lampami na stalowych ocynkowanych stupach oswietleniowych z wnekami
bezpiecznikowymi i lampami typu naswietlacz na elewacji budynku. Uktadanie kabli wykona¢ zgodnie
z normg N-SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Row kablowy powinien
mie¢ gtebokos¢é minimum 0,8m. Szeroko$¢ rowu powinna by¢ nie mniejsza niz 0,4 m. Gtebokos¢
utozenia kabla w od gérnej powierzchni kabla lub ostony otaczajgcej kabel powinna wynosi¢ minimum
0,7 m do powierzchni ziemi i 0,8 m do gornej powierzchni drogi. Kable nalezy uktada¢ na dnie rowow
kablowych, jezeli grunt jest piaszczysty lub na warstwie z piasku grubosci minimum 10 cm i przykryc
je warstwa piasku o tej samej grubosci. Na warstwe piasku nalezy nasypa¢ warstwe gruntu
rodzimego grubosci 15 cm, przykryc¢ folig tworzywa sztucznego w kolorze niebieskim a nastepnie
zasypac gruntem. Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz 0°C
(kable o izolacji i powtoce z tworzyw sztucznych). Przy uktadaniu kable mozna zgina¢ tylko w
przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy niz
10-krotna zewnetrzna srednica kabla.

5.2.2. Zabezpieczenie kabla w rowie kablowym.

W miejscu skrzyzowania uktadanego kabla z istniejgcym lub projektowanym uzbrojeniem terenu i
przejazdami kabel nalezy zabezpieczy¢ rurami; rura ochronna zatozona na kabel winna wystawac
minimum 0,50 m po obu stronach krzyzowanego uzbrojenia podziemnego lub drogi. Wprowadzania i
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wyprowadzania powinny by¢ uszczelnione. Zaleca sie wykonanie uszczelnien z materiatéw
widknistych, np. sznura konopnego lub pianki uszczelniajgce;j.

5.2.3. Zapas kabla
Kable w rowie powinny by¢ utozone w jednej warstwie, faliScie z zapasem 1 - 3 % dtugosci rowu,
wystarczajgcym do skompensowania mozliwych przesunieé¢ gruntu.

5.2.4. Oznaczenie linii kablowych

Kable utozone w ziemi powinny by¢ zaopatrzone w trwate oznaczniki. Na oznaczniku nalezy
umiescic¢ trwate napisy zawierajgce co najmniej typ kabla, rok utozenia kabla, opis zasilania skad-
dokad.

5.2.5. Oswietlenie zewnetrzne
Teren przepompowni oswietli¢c oprawg na stupie zatgczang recznie z szafki zasilajgco sterowniczej
przepompowni, obwdd w zakresie dostawy szafy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogodlne zasady
Wszystkie elementy robét instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:
e zgodnosci z dokumentacjg i przepisami
zgodnosci materiatéw z wymaganiami norm
poprawnosci oznaczenia
kompletnosci wyposazenia
poprawnosci montazu
braku widocznych uszkodzen
nalezytego stanu izolacji
poprawnosé przejsé przewoddw przez stropy i Sciany
skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowej

6.2 Kontrola w trakcie montazu

Urzadzenia i aparaty elektryczne oraz przewody elektroenergetyczne powinny posiadaé atest
fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane przez producenta. Kontrola i badania w trakcie robot -
sprawdzenie utozenia przed zasypaniem.

6.3 Badania i pomiary pomontazowe
Po zakonczeniu robét nalezy wykonac proby pomontazowe, w tym:
e pomiary rezystancji izolacji kabli, przewoddw i urzgdzen, zachowania ciggtosci zyt roboczych, a
takze zgodnosci faz w miejscach odbiorow
e pomiary rezystancji uzioméw
e pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej
e pomiary natezenia oswietlenia
e prawidtowo$¢ montazu urzadzen
Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét oraz sprawdzenie
zgodnosci robdt z Dokumentacjg Projektowa.
W czasie odbioru robot powinny zostaé dostarczone nastepujgce dokumenty:
Dokumentacja Projektowa ze zmianami i uzupetnieniami dokonanymi w czasie wykonywania robét
dokumenty uzasadniajgce zmiany i uzupetnienia dokonywane podczas wykonywania robot
dokumenty dotyczgce jakosci wbudowanych materiatow
dokumentacje techniczno — ruchowe (DTR), instrukcje zamontowanych urzgdzen i systeméw
protokoty odbiorow czesciowych
protokoty z prac kontrolno — pomiarowych i sprawdzen
certyfikaty jakosci wystawiane przez dostawcow materiatow
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Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢:

e zgodno$¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowg z ewentualnymi uwagami w Dzienniku Budowy
dotyczgcymi wszelkich zmian i odchylen od Dokumentacji Projektowe;j

e protokoty odbioréw technicznych

e protokoty odbioréw czesciowych

e protokoty prac kontrolno-pomiarowych.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego zakresu robét oraz obliczeniu rzeczywistych ilosci
uzytych materiatdw. Obmiar obejmuje roboty objete umowa oraz ewentualnie dodatkowe i wczesniej
nieprzewidziane, ktorych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robot,
pomiedzy Wykonawcg a Inzynierem. Jednostkg obmiarowg dla urzgdzen 1 szt. lub 1 komplet. Dla
kabli i przewodow oraz tras kablowych 1 m. Obmiaru robét dokonuje wykonawca w sposéb okreslony
w warunkach kontraktu. Sporzadzony obmiar wykonawca uzgadnia z Zamawiajgcym w trybie
ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru robét nalezy porownac z dokumentacjg techniczno -
kosztorysowg i przedmiarem robét w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbioér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

Odbiory robét przewidzianych do zakrycia - sprawdzenie utozenia kabli przed zasypaniem rowow
kablowych.

8.2. Zasady odbioru koncowego robét

Odbioru robot dokonuje zespét powotany przez Zamawiajgcego, po catkowitym zakonczeniu prac i
dokonaniu préb funkcjonowania obiektu. Przyjecie rob6t moze nastgpic tylko w przypadku
pozytywnego wyniku przeprowadzonych prob i pomiaréw jak réwniez wykonania prac zgodnie z
dokumentacjg projektowg obowigzujgcymi normami i przepisami.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatnosc¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, oceng jakosci uzytych wyrobdw i materiatow i
jakosci wykonywanych robét na podstawie wynikow pomiaréw i badan kontrolnych. W przypadku
zmiany technologii rob6t zasady ptatnosci mogg ulec zmianie.
Cena wykonania robét obejmuje:
e roboty przygotowawcze
oznakowanie robot
zakup materiatéw i urzgdzen
transport materiatéw i urzgdzen na miejsce wybudowania
wykonanie rob6t montazowych
wykonanie pomiaréw elektrycznych i wszystkich koniecznych badan i sprawdzen
montaz i demontaz drabin i rusztowan niezbednych do wykonania robot
sprawdzenie przewodnosci sygnatéw elektrycznych w zakresie: rezystanciji izolacji i ciggtosci zyt,
odnosci oznakowania z adresami podanymi w projekcie
przeprowadzenie prac kontrolno — pomiarowych
e préby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegolnych urzgdzen i proby oraz sprawdzenie
funkcjonalnosci poszczegdlnych instalacji i systemow w obiekcie
e prace porzadkowe i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
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10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Wieloarkuszowa norma serii PN-EN/HD 60364

[2] PN-EN12464-2 Swiatto i o$wietlenie — O$wietlenie miejsc pracy — Cze$é 2: Miejsca pracy na
zewnatrz.

[3] Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych - Czes$¢ V. Instalacje
elektryczne

[4] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pdzniejszymi zmianami)

[5] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r., w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75 z 2002 r., poz.
690 z pdzniejszymi zmianami)

[6] Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 28 marca 2013 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy urzgdzeniach energetycznych (Dz.U. 2013 poz. 492)

[7] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. w sprawie
sposobu deklarowania wtasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania
ich znakiem budowlanym (Dz.U. 2016 poz. 1966)

[8] Ustawa z dnia 13 czerwca 2013 r. o zmianie ustawy o0 wyrobach budowlanych oraz ustawy o
systemie oceny zgodnosci (Dz.U. 2013 poz. 898)

[9] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy dokumentaciji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072 z
pdzniejszymi zmianami)




