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1.2.0. ROBOTY ELEKTRYCZNE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegbtowej Specyfikacji TechniczpSST)

Przedmiotem Szczego6towej Specyfikacji Techniczngj woymagania dotyce wykonania i
odbioru robo6t, prowadzenia robét awanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pn.
»Kanalizacja sanitarna grawitacyjno-ttoczna z przykanalikami i przytaczami do budynkéw
mieszkalnych midzy miejscowdciami Rzeplino-Trzebiea, Trzebien-Dolice, gmina Dolice —
etap I’ zgodnie z zakresem robot przedstawionym w Progek8udowlano-Wykonawczym i
przedmiarze robot.

Podstawy opracowania niniejszej SSh $rojekty Budowlane, przepisy obawujacego prawa,
normy i zasady sztuki budowlanej.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowetp i przedmiaru robét jako pomocnicza
dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizaafiét —roboty elektryczne - kanalizacja
sanitarna grawitacyjno-ttoczna z przykanalikami i przytaczami do budynkéw mieszkalnych
miedzy miejscowdciami Rzeplino-Trzebien, Trzebien-Dolice, gmina Dolice — etap |.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Projekt niniejszy zakresem swym obejmuje wykonanlsdt elektrycznych zwrzanych z budow
kanalizacji sanitarnej grawitacyjno-ttocznej w gmiolice.

1.4. Ogolne wymagania dotycgre Robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania przWykonawaoe
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.3. Zgodndé¢ Robot z Dokumentach Projektowa i ST
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.7. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.8. Ograniczenie obaizen osi pojazdow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

1.4.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy



Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robot

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogélne”.

1.4.11. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Wspdlny Stownik Zamowi@ (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot

Dziat

Grupa

Klasa

Kategoria

Nazwa

45.000000+
7

Roboty budowlane

453.00000+

0

Roboty w zakresie instalacji
budowlanych

4531.0000

3

Roboty w zakresie instalacji
elektrycznych

45311.0001

0

Roboty w zakresie przewodow instalacj
elektrycznych oraz opraw elektrycznych

i
!

45311.1001

1

Roboty w zakresie przewodow instalacj
elektrycznej

45312.311+

0

Instalowanie éwietlenia

45314.3001

4

Kladzenie kabli

45315.1001

9

Instalacyjne roboty elektryczne

45315.6001

4

Instalacje niskiego nagiia

45315.7001

5

Instalowanie rozdzielni elektrycznych

45316.1001

6

Instalowanie zewgtrznego spratu

oswietleniowego

1.6. Okreslenia podstawowe
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERI

ALY

Zgodnie z Dokumentagijtechniczia, Zestawieniem materiatow zawartym w Przedmiarzbdo

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

3.2. Sprz;t ktory moze by uzyty do wykonywania robot (podstawowy)
samochod samowytadowczy 5 t

- samochdd dostawczy 0,9 t

- przyczepa do przewenia kabli do 4 t
- ciagnik kotowy (75-85 KM)
- zuraw samochodowy 4 t

- wibromiot



- koparka przedsbierna 0,15

3.3. Pozostaty spret i sprzet zamienny
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdélne” oraz zaleceniami picahta
wyrobu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgadnie z umow oraz za jaké&
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, da 2godné¢ z dokumentagj projektows,
przedmiarem rob6t, wymaganiami niniejszej specyfikaPZJ, projektu organizacji robét oraz
poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \gsoi
wszystkich elementow robodt zgodnie z wymiarami ¢dreymi okr&lonymi w dokumentacji
projektowej lub wskazanymi nadonie przez Inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek kfdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zastam jezeli wymagd bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez Wghan na
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokprzez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawe od odpowiedzialnii za ich dokladn.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacbwy, dokumentacji projektowej i
w ST, a takke w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declmgipektor nadzoru uwzglni
wyniki badax materiatow, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzam kwestke.

Polecenia Inspektora nadzoruedh wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawpod grdba zatrzymania roboét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Roboty montaowe

5.2.1. Zasilanie przepompown§ciekow

a) Przepompowniasciekow w miejscowdci Trzebien

Zasilanie projektowanej przepompowni z rozdziestiniepcej stacji transformatorowej 15/0,4 V nr
4291 Trzebie.

Na granicy dziatki nr 5/13 terenu przepompowni paleainstalowé szafle pomiarow z uktadem
pomiarowym potpérednim typu Szczecinianka lub rownoma oraz z zabezpieczeniami
przedlicznikowymi w obudowie izolacyjnej (Il klasaolacji) i z drzwiami ostonowymi oraz
wziernikami do odczytu wskagdicznikow.

Liczniki — klasy 0,5 C52ae 5A energii czynnej, CBQ&bA energii biernej pobranej i C52abd 5A
energii biernej oddanej — nale zainstalowé na typowej ptycie uchylnej Szczecinianka, uktad
polaczen wykon& zgodnie z c&cia rysunkowa Projektu Budowlanego cz. |, bram Przyhcze
elektryczne przepompowni. Elementy osgwz przedlicznikowego mugzby¢ dostosowane do
plombowania.

Zasilanie szafki pomiarowej nale wykona kablem YAKY4x70 z wolnego pola rozdzielni nn
stacji transformatorowe.

Zasilanie szafy przepompowni SK najavykona kablem YKY4x16 z w/w szafki pomiarowe;j.



Wewnatrz ogrodzenia naky zainstalowa szafle kablowa SK z wyhcznikiem gtownym,
zabezpieczeniem tablicy sterowniczej przepompowimiyodu dwietleniowego zewgtrznego oraz
gniazd wtykowych serwisowych. SzabK nalery zasilic kablem YKY5x16 z szafki pomiarowe;j.
Szafle nalezy wykona& w obudowie z tworzywa sztucznego wandaloodporidtfis-9.
Obok w/w szafki SK przy studni nalg zainstalowa typowa szat sterownicz przepompowni do
dwéch pomp 18,5 kW, ktéra musibwyposaona w:
zasilanie 400 V, wycznik gtowny, sterownik mikroprocesorowy pracy prampowni
zapewniajcy naprzemianlegtprag pomp, licznik godzin pracy, lampki sygnalizacyjpecy i
awarii zabezpieczania termiczno zwarciowe zgwvame, przejcznik pracy pomp R,O,A, listyv
bezpotencjatow sygnatéw, sterowania pracrzadzen w funkcji poziomu zwierciadtdciekow w
zbiorniku (pomiar poziomusciekbw za pomag sondy pneumatycznej), praeinik rczny
zapewniajcy naprzemianlegt prag pomp, alarmswietlny, gniazdo do podtzenia agregatu
pradotworczego z przetznikiem gcznym si€-agregat.
Dodatkowo tabli¢ sterownicz nalezy rozszerzy o dodatkowe elementy:

- modut GSM powiadamiania o awarii ha telefon komavip

- amperomierz na jednej fazie dlazklaj pompy,

- woltomierz,

- zabezpieczenia przegiowe klasy C dla obwoddéw sterowania i sygnalizacji

- ochronniki przeciwprzegpciowe obwoddéw sterowniczych i elektronicznych wfsza

- grzejnik wewrtrzny, przyciski zaicz i wylacz oraz sterownik tagodnego startu,
Dolna krawedz szafek musi znajdowasic minimum 30 cm nad ziemi
Zasilanie szafy sterowniczej przepompowni wykbnazafy SK kablem YKY5x16.
Do oznaczenia kabla uktadanego zastosdatie PCW koloru niebieskiego.
Oswietlenie przepompowni natg zrealizowg za pomog oprawy rtciowej 50 W szczelnej z
kloszem wandaloodpornym; c&tozamontowa na stupie rurowym diugoi 3 m skierowanym w
strorg przepompowni. Zatzenie @wietlenia przepompowni przekaikiem zmierzchowym i
wtacznikiem. Zasilanie @awvietlenia naley wykona kablem YKY3x2,5.
Jako dodatkow ochrore przed niebezpiecznym napiem dotyku nalgy zainstalowé szybkie
bezpieczne wyiczenie; system sieciowy zasilania TN-S, odbioru SNbDla obwodu gniazd
wtykowych 230V i 400V wykonawytaczniki raznicowo-pgdowe A N 30 mA.
Zyte PEN szafy pomiarowej i szafy kablowej naleuziemi. Uziomy wykona jako punktowe z
preta stalowego De/ZZ 20 1=3m p@izone ptaskownikiem stalowym Fe/ZN30x4 oddzielnia d
szafki SK i pomiarowej. Odpori§é uziomu nie powinna przekroczy0 Ohmow.
Ochrorg przed przepiciami w sieci wewntrznej naley wykona ochronnikami klasy B i C
12,5/50KA, ktore naley zainstalowa w szafie SK.

b) Przepompowniasciekéw P5 dz. nr 212/9 w miejscowsai Rzeplino

Zasilanie przepompowni z istnagepej stacji transformatorowej nr 4774 w miejscéaioRzeplino
PGR II.

Czeé¢ prac zwazanych z instalagjelektryczm — okr&lona w Projekcie budowlanym cz. Il bean
Elektryczna — zostanie wykonana przez Enea S.A.

Pozostate prace zrealizuje Wykonawca:

- przy ogrodzeniu przepompowni najezainstalowa na fundamencie prefabrykowanym
szafle pomiarova typu PL 1.2 z wziernikiem do odczytu wskadaznika — trojfazowego,
jednostrefowego licznika energii czynnej;

- od zhcza ZK wykonanego przez Enea S.A. do szafki pomieydPL 1.2 naley utozy¢
kabel YKY4x10 mnf;

- naterenie przepompowni najezainstalowa na fundamencie prefabrykowanym sterownik
przepompowni Ap;

- od mzszafki pomiarowej do sterownika przepompowni Bglery utozy¢ kabel YKY5x10
mn,

- trag kabli i posadowienie szafek — pomiarowej i sterikan- naley wykona zgodnie z
Projektem Budowlanym cz. Il braa: Elektryczna.

Sterownik przepompowni stacy do sterowania pragomp naley wyposay¢ w aparaty:



- do tagodnego rozruchu silnikéw pomp,

- batert kondensatorow do kompensacji mocy biernejpig0,4),

- amperomierz w jednej fazie,

- woltomierz,

- licznik godzin pracy,

- gniazda wtykowe 24V, 230V, 400V.
Dolna krawedz szafek musi znajdowasic minimum 30 cm nad ziempi
Pompy musz pracow& przemiennie, sterowane automatycznie zzlmmscia sterowania
recznego. Nalgy zastosowa silniki pomp z uzwojeniami stojana wypasae w czujniki
termiczne, posiadage izolacg klasy H.
Sterownik naley wyposay¢ w radiowy modut do przesytania danych.
Na stupie éwietleniowym na wysoki 3,5 m — 4,0 m naky zainstalowé zespot sygnalizacyjny
posiadajcy syrer alarmowa oraz lamp sygnalizacyjn — alarmugce o awarii przepompowni
sciekéw. Od sterownika przepompowni do w/w gtfzenr nalezy utozy¢ kabel sygnalizacyjny typu
YKSY7x1,5 mnd.
Zespot sygnalizacyjny na stupie najechront w ostonie wykonanej z drutu D FeSiednicy 6 mm
z mazliwoscia zdejmowania na okres napraw i konserwacji (npy pggciu klucza).
Oswietlenie zewntrzne naley zainstalowa na stupie stalowym SPw 6 m; zainstaléwgpravwe
oswietleniowg typu SGS 101 z lampSON(-T) 70 W lub rownowana. Stup naley zainstalowé na
elemencie prefabrykowanym. Sterowanigvietleniem za pomeacprzekanika zmierzchowego lub
wytacznika zamontowanego w rozdzielnicy Ap.
Kable naley uktad& zgodnie z PN /E-0512576. Przy skraywaniach z istnigcym uzbrojeniem
kabel naley uktada w rurach ochronnych Arota DVK @ednicy 75 mm.

5.2.2. Ukfadanie kabla

Kable n.n. nalgy utozy¢ w rowach na posypce piaskowej z przykryciemafebloru niebieskiego.
Skrzyzowanie kabla z innymi uzbrojeniami najedokona& zgodnie z dokumentagcprojektows.
5.2.3. Monta sprzetu, osprzetu

Sprzt i osprzt instalacyjny naley mocowa& do podigda w sposob trwaty zapewnagly mocne i

bezpieczne jego osadzenie.
Montazu nalery dokon& zgodnie z Polskimi Normami oraz zaleceniami prashia wyrobu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne

6.1.1. Program Zapewnienia Jakéci
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

6.1.2. Zasady kontroli jakaci robét
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

6.1.4. Raporty z bada
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje



Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.
6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

b) Rejestr obmiaréw
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

c) Dzienniki laboratoryjne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

d) Pozostate dokumenty
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

e) Przechowywanie dokumentéw budowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przysipieniem do robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdine”.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

Roboty podlegajnastpujacym etapom odbioru robot:
a) odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu

b) odbior czsciowy

c) odbior ostateczny

d) odbiér pogwarancyjny

8.2. Odbidr robot zanikajacych lub ulegapcych zakryciu
Zgodnie ze SpecyfikagjTechnicza nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.3. Odbidr casciowy
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.



8.4. Odbidr ostateczny robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczm nr 1.0.0. ,Wymagania ogolne”.

8.4.2. Dokumenty odbioru ostatecznego
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

8.5. Odbidr pogwarancyjny
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczi nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne
Zgodnie ze SpecyfikagjTechniczia nr 1.0.0. ,Wymagania ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy
- PN/E-90056 - Przewody elektroenergetyczne ogoélmegeznaczenia do uktadania na stale.
Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej, cigte.

PN-76/E-90301 - Kable elektroenergetyczne i sygaaljjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce polwinitowe] na ngge znamionowe
0,6/1 kV.

PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizaeyjmie kablowe. Projektowanie i
budowa.

PN-86/E-05003/01 - Ochrona odgromowa obiektéw budoych. Wymagania ogolne.

PN-89/E-05003/02 - Ochrana odgromowa obiektéw buaoych. Ochrona podstawowa.

10.2. Pozostate przepisy
- Przepisy budowy uezlzea elektroenergetycznych. Instytut Elektroenergeydd8 r.
- Przepisy eksploatacji utdzen elektroenergetycznych. Instytut Elektroenergehy@&3 r.



