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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej wymagania dotycze wykonania i odbioru robot,

prowadzenia rob6t zwkanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pfanalizacja

sanitarna grawitacyjno-ttoczna z przykanalikami i przytaczami do budynkow

mieszkalnych miedzy miejscowdciami Rzeplino-Trzebien, Trzebien-Dolice, gmina

Dolice — etap T zgodnie z zakresem robodt przedstawionym w Progek8udowlano-

Wykonawczym i przedmiarze robdét.

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacjchirecznej § wymagania dotycce

wykonania i odbioru:

a) wyniesienia w teren bazy projektowo - realizaeyjfdownzanej do osnowy patwowe)),
do ktérej lzda odnoszone wspokdne X, y, z” realizowanych sieci i obiektow,

b) wytyczenia obiektéw i trasy kabli i sieci elednergetycznych, kanalizacyjnych,

c) inwentaryzacji obiektow,

d) wykonania dokumentacji powykonawcze,.

Do elementéw tych nate: wszystkie instalacje i ugdzenia nad i podziemne znajadcg sé
w miejscu budowy.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Roboty, ktoérych dotyczy Szczegdétowa Specyfikacjachiéczna obejmuaj wszystkie
czynndaci umazliwiajace i majce na celu wykonanie robot pomiarowych.

W zakres tych rob6t wchodz
a) Roboty pomiarowe dla realizacji budowy
- wytyczenie i zastabilizowanie gtownych elementowie&tdw/sieci w oparciu o
osnow geodezyjn, (baza projektowo-realizacygh
- wyznaczenie roboczych punktow wysékmwych w nawizaniu do reperéw
wskazanych przez Zamawiaggo,
- inwentaryzacja pomiarowa do odbiorow robétesczowych, ulegajcych zakryciu i
koncowych, z zaznaczeniem ewentualnych zmian w stasdolkprojektu.

b) Dokumentacja powykonawcza
- mapa sytuacyjno-wysokoiowa z uzbrojeniem nad i podziemnym w ukladzie yxz
" w skali 1: 500, w miejscu roboét, poszerzona ozalnszerokéci 30 m potaony poza
granicami placu budowy zgodnie z obamijacymi instrukcjami geodezyjnymi,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSH ggodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
oraz okréleniami podanymi w Szczegotowe] Specyfikacji TecZne] ,Kanalizacja
sanitarna”.

Ponadto w ST wyspuja nastpujace okrglenia:

X,y wspoétrzdne prostoktne,

z rzedna wysokeéciowa,

hm  hektometr,



m metr,

cm  centymetr,

mm  milimetr,

m2  metr kwadratowy

ha  hektar 10 0009

= rowna si

Punk miejsce o okénych wspétrednych , x, y, z ” dla wytyczenia sytuacyjnego i
wysokaciowego osi trasy obiektow liniowych oraz gtdwnyatlementéw obiektéw
kubaturowych.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgee robot

1) Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékech wykonywania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektova, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

2) W czasie wykonywania i zakozenia robot Wykonawcastizie utrzymywat w sposob
ciagty na placu budowy uprawnionego geedelo wykonywania i nadzorowania
wytyczen i innych prac geodezyjnych. Przydy wywane przez Wykonawcbeda
odpowiedniej marki i typu do zaflajakim map stuzy¢ oraz w znakomitym stanie
technicznym i doskonale wyregulowane. zg blad w pracach geodezyjnych i
wynikajze z niego konsekwencjedy usunete na koszt Wykonawcy.

2. MATERIALY

1) stupki betonowe,

2) stupki z drewna iglastegospednicy d=20 mm oraz ghy metalowe,
3) deski z drewna iglastego, obrzynane, gégb@2 mm klasy II,

4) farba chlorokauczukowa,

3. SPRZET

Specjalistyczny spet geodezyjny zapewnigy precyz¢ pomiaru.

4. TRANSPORT

Samochdd dostawczy

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty pomiarowe winny k& wykonywane przez specjalistyczne jednostki geoghezy
zgodnie z przepisami wydanymi na podstawie Ustawgna 17 maja 1989 r. - Prawo
geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. x§8¥niejszymi zmianami).

W ramach robét pomiarowych nalewytyczy¢ w terenie i utrwali przez ustawienie znakow
wszystkie miejsca charakterystyczne:

1) dla obiektow budowlanych wyznaczenie osi i punkt&igrunkowych, osiscian,
obrysow scian fundamentéw, krawdzi wykopow i reperébw pomocniczych,
wytyczenie |  zastabilizowanie g¢dnych  wysokéciowych  wszystkich
charakterystycznych punktow. Zarysy budynku wytyskana tawach ciesielskich



trwale umocowanych poza afxem wykopow.
Dokladna¢ wytyczenia:
- osieizarysy budynku £1 cm
- rzedne wysokéciowe £ 1 cm
2) dla pozostatych usrlzer wyznaczenie osi trasy i jej zatombw oraz osi stupod
Po wykonaniu sieci kanalizacji sanitarnej rigleorzeprowadz pomiar powykonawczy z
okresleniem wspotrzdnych X, Y i poziomow charakterystycznych punktowdbwli.
Wykona zestawienie rzeczowe wykonanych obiektow — 3 kglodaniem ich miar:
a) obiekty liniowe - dlugéc (dla kadego rodzaju),
b) obiekty kubaturowe Iub powierzchniowe - dldgo szerokéé, powierzchnia
zabudowy.
Wykona mapy powykonawcze, zarejestrawav Powiatowym Grodku Dokumentaciji
Geodezji i Kartografii w Stargardzie Szczestiim z klauzul zgodndci z projektem - 3
komplety.
Dla rozliczex biezacych naley przediayé pomiary geodezyjne w formie szkicéw
geodezyjnych, robét podlegajych obmiarowi cgsciowemu.

6. KONTROLA JAKO SCI Z INWENTARYZACJ A ROBOT

1) Dla robét instalacyjnych kontrel potazenia osi trasy naky przeprowadz na
wszystkich zatamaniach pionowych i poziomych oraz 100 m na odcinkach
prostych. Dopuszczalne odchytki wynasz1l cm w planie i w profilu.

2) Dla obiektow kubaturowych dopuszczalne odchytki agm = 1 cm w planie i w
posadowieniu poziomym.

3) Dla obiektéw punktowych doktad&é wytyczenia wynosi +1 cm z zachowaniem
skrajni.

Wykonanie kadego etapu robot geodezyjnych sprawdza i potwieldspektor nadzoru
wpisem do dziennika budowy.

Odchytki od ustalonej w Projekcie Budowlanym lokalkji przekraczage 30 cm (teren
zabudowy), 50 cm (poza terenem zabudowanym) wymapgioszenia w Powiatowym
Nadzorze Budowlanym i na ewentualne jegolanie Wykonawca robét zoboyziany jest
uzyska decyzg organu wydajcego pozwolenie na budew

7. OBMIAR ROBOT

a) Roboty pomiarowe dla realizacji budowy

Jednostk obmiaru dla tyczenia i wyznaczenia punktéw wysckowvych w/w obiektow jest
punkt geodezyjny.

Pomiary obiektéw punktowychasiwzgkdnione w cenie obiektu.

b) Dokumentacja powykonawcza

Jednostl obmiaru jest:
- dla wykonania mapy - 1 ha

8. ODBIOR ROBOT

Roboty pomiarowe podlegagasadom odbioru robot zanigeych. Na dzié odbioru Geodeta



jest zobowazany przedtayé szkic polowy wraz z wykazem wspéidnych elementéw
utozonego uzbrojenia podziemnego.

9. WARUNKI PLATNO SCI

a) Roboty pomiarowe dla realizacji budowy

Dla robot liniowych oraz kubaturowych ptace sia punkt geodezyjny wyznaczony w terenie.
Cena za cakg robot geodezyjnych zawiera wszystkie czy§mevymienione w punkcie ,5” i
,0” niniejszej SST obejmuapym wykonanie robét oraz zakup, transport i skiaaioe
materiatow.

b) Dokumentacja powykonawcza
Dla dokumentacji powykonawczej ptact gia “ha” wykonania mapy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. - Prawo geodezyjkartograficzne (Dz. U. Nr 30,
poz. 163 z pgniejszymi zmianami)

- Instrukcje techniczne Gtownego Wdu Geodezji i Kartografii.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd-montaowych

- Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwecz dnia 21.02.1995
r. w sprawie rodzaju i zakresu opracéwayeodezyjno-kartograficznych oraz
czynngci.



